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MEHATRONIKA = MEHAnika + elekTRONIKA

sinergija (medsebojno dopolnjevanje) mehanike, elektronike in
racunalniStva med projektiranjem in realizacijo tehnoloskega sistema.
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digitalni
krmilni
sistemi

Interdisciplinarno podrocje, ki vkljucuje aplikacije inZenirskih znanj
iz mehanike, racunalnistva, splosne elektrotehnike in regulacij
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[ Legenda:
<+ OKOLICA l— egenda:
<+ — 1,0, 15 - fizikalne veli¢ine na vhodu
<« le— Q, Q - fizikalni veli¢ini na izhodu
D,,D,,D; - dajalniki vhodnih signalov
0,0, - dajalnika izhodnih signalov
S1, 82, 83 - vhodni signali
. . o T, T, - izhodna signala
Slika 1.2: Pretok informacij pri ¢loveku
Slika 1.3: Pretok informacij pri krmilju
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