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Slika 1. 1 Multidisciplinarnost regulacij elektromotorskih pogonov
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Slika 2. 1: Časovna poteka toka in napetosti
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Slika 2. 2: Razmerje med fazorjema toka in napetosti za primer s slike 2.1
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Slika 2. 3: Trifazni sistem v vezavi zvezda
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Slika 2. 4: Časovni potek tokov treh faz v trifaznem simetričnem
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Slika 2. 5: Kompleksni vektor statorskega toka
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Slika 2. 6: Enofazna nadomestna shema AM za stacionarno stanje
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Slika 2. 7: Kazalčni diagram AM
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266.2744.8LS [ mH ]5050fn [ Hz ]

258.743.7L0 [ mH ]4.844In [ A ]

2.980.26RR [ Ω]380380Un [ V ]

3.840.18RS [Ω ]2.222Pn [ kW ]

Motor 2Motor 1Motor 2Motor 1

Tabela 1: Primerjava parametrov dveh AM
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Slika 2. 8: Karakteristika navora AM za p = 1 in bremena
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Slika 2. 9: Potek hitrosti ob zagonu in obremenitvi
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Slika 2. 10: Električni in bremenski navor ob zagonu in obremenitvi
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Slika 2. 11: Potek treh statorskih tokov ob zagonu in obremenitvi


