Formule za izpit iz Matematike s statistiko

POSEVNE ASIMPTOTE

k= lim @ koeficient posevne asimptote
T—00

n = lim (f(z) — kx) zacCetna vrednost posevne asimptote
T—>00

PRAVILA ZA ODVAJANJE

( "() = f'(z)g(x) + f(x)g'(z) odvod produkta

9)
' (@)g(a)~ 1 @)g'(z)
() = L
)

(f ( (x)) f(g(x)) - (x) odvod sestavljene funkcije

prostornina vrtenine okoli osi x

ENACBA TANGENTE
y—yo = f'(x0)(x — z9) enacba tangente na graf funkcije y = f(z) v tocki (2o, yo)

NEWTONOVA METODA

Tyl = Tp — J{C,((rx’;)) rekurzivni predpis za zaporedne priblizke za niclo funkcije f

REGRESIJSKA PREMICA

y=A+ Bx, B= %:zg, A =7 — BT premica, ki najbolje aproksimira dane tocke

TABELA ODVODOV IN INTEGRALOV

Funkcija Odvod Nedoloceni integrali
flz)=2" () =na™ ! [2"dz = TZ: +C,n# -1
f(z) = cosz f'(z) = —sinz  [coszdz =sinz + C

f(z) =sinx f'(x) =cosxz  [sinzdr = —cosz+C
f(z) =tgx fl(z) = (003190)2 Cofgm =tgx+C
f(z)=¢€" fl(x)=¢€" [e*dz =¢e*+C

f(z) =a” f(z) =Inaad® [a%dz={-+C,a>0
f(z)=Inz flz)=1 fdm ln|$\+C

f(z) = arcsinz  f'(z) = \/11—x2 J \/ = arcsinz + C
f(z) =arctgx  f'(z) = 1Jr1x2 1+ = arctgz + C

INTEGRACIJA PO DELIH
Judv=uv— [vdu.

INTEGRACIJA RACIONALNIH FUNKCIJ

Nastavek za parcialne ulomke za racionalno funkcijo r(z) = %:
. . k : = . A k
Za vsak linearni faktor (z + a)" v ¢ imamo ¢lene: atar (el
Biz+C, Bjz+C

Za vsak kvadratni faktor (z2 + bz + c)l v ¢ imamo ¢lene: Prbeter @ rbrte)



NUMERICNA INTEGRACIJA

b
[ f(z)dz = 1)2_7‘1 (yo+2y1+2y2+ - +2yn—1+yn), cx =a+ k- I’_T“ trapezna metoda
a

_\3
|Rn| < Ubsg max | f"(z)| ocena napake
z€[a,b]

b
[ f(z)dx =~ 17677“ (Yo +4y1 +2y2+ - +4yon1+y2n), T =a+ k- l’;—n“ Simpsonova metoda

|Rn| < é@%&ii m[a}z] |f D ()] ocena napake
r€E|a,
DOLOCENI INTEGRALI

S = f;(g(x) — f(z))dz ploscina lika med krivuljama
V=nm ff f(x)%dz prostornina vrtenine okoli osi z

[=["\/1F fi(x)2de  dolzina krivulje
POGOJNA VERJETNOST

P(A) = P(A|H1)P(H,) +---+ P(A|H,,)P(H,) obrazec za popolno verjetnost
P(H;|A) = % Bayesov obrazec
BINOMSKA PORAZDELITEV

P(X =k) = (})p*(1 —p)"~* Bernoullijev obrazec

POVPRECNA VREDNOST IN VARIANCA

E(X)=> =z -P(X =xy) povpreéna vrednost X
k
V(X)=E(X?) - E(X)? varianca X
o(X)=+vV(X) standardni odklon X
K(X,Y)=EXY)—-E(X)E(Y) kovarianca X inY
r(X,Y) = % korelacijski koeficient X in Y’

LAPLACEOVA APROKSIMACIJA

Pa<X<bmd| 22|22
np(1—p) np(1-p)




