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D: VEKTORSKO POLJE na množici  )3(2RD ⊆ je preslikava  ,RD:F )3(2→


 ki vsaki točki te množice priredi vektor.
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 Torej je krivuljni integral potencialnega polj enak 

razliki potenciala v končni in začetni točki. Krivuljni integral potencialnega polja je zato neodvisen od krivulje, ki povezuje dve dani očki. Velja tudi obratno: če 
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 tako vektorsko polje, da je za vsaki dve točki njegov krivuljni integral enak za vse krivulje, ki povezujejo ti dve točki, je to polje potencialno.
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