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Nehomogenost, večmodalnost

Spoznavni sistemi so porazdeljeni in zelo nehomogeni
Posamezne komponente imajo na vhodu zelo različne 
signale in operirajo z zelo različnimi predstavitvami

Kako te predstavitve združevati, kako vedeti katere sodijo 
skupaj?
-> Povezovalnik (Binder)

Kako se te predstavitve naučiti?
- > Kontinuirano večmodalno učenje

Kakšna arhitektura podpira takšne večmodalne procese?
-> CAS arhitektura, CAST
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Digitalizacija videa

154 149 150 152 149 148 149 
145 147 154 149 146 147 150 
152 161 152 163 157 144 149 
155 159 152 153 152 146 164 
169 165 138 120 148 217 253 
130 131 128 145 201 248 255 
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Predstavitve vizualne informacije
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Predstavitve vizualne informacije
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Predstavitve vizualne informacije
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Predstavitev avdio informacije
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Predstavitev lingvistične informacije
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Sklepanje in načrtovanje

Porazdeljene inteligentne programske tehnologije, Nehomogenost spoznavnih sistemov 10

Aktuatorji

Krmiljenje aktuatorjev
Povratna informacija

PTZ kamere
Robotske roke
Mobilni roboti…
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Povezovalnik

Povezovalnik (binder) 
povezuje različne modalnosti
Ugotavlja katere predstavitve se nanašajo na iste entitete v 
prostoru

Porazdeljene inteligentne programske tehnologije, Nehomogenost spoznavnih sistemov 12

Kontinuirano učenje

Kontinuirano večmodalno učenje
V dialogu s človekom
V povezavi s povezovalnikom
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Arhitektura sistema

Arhitektura CAS
Orodje CAST
Omogoča distribuiranost, nehomogenost, multimodalnost


