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Inteligentni agenti

Kaj je agent?
Kaj je inteligentni agent?
Abstraktne arhitekture za inteligentne agente

Popolnoma odzivni agenti
Zaznavanje
Agenti s stanji

Arhitekture za inteligentne sisteme
Agenti osnovani na logiki
Odzivni agenti
Agenti prepričanje-želja-namen
Večplastni agenti
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Večagentni sistemi

Motivacija
Porazdeljena umetna inteligenca – DAI
Pomen in tipi sporočil
Komunikacijski protokol

KQML
KIF
Ontologije

Interakcijski protokoli
Koordinacijski protokoli
Protokoli za sodelovanje
Pogodbene mreže
Sistemi s tablo
Pogajanja
Ohranjanje prepričanja večagentnega sistema
Tržni mehanizmi

Združbe agentov
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Porazdeljeno reševanje problemov

Primeri porazdeljenih problemov
Paralelizem za pospešitev reševanja problema
Porazdeljene sposobnosti
Porazdelitev prepričanj, procesiranja, podatkov
Porazdelitev rezultatov

Delitev nalog
Hanojski stolpi
heterogeni sistemi
porazdeljena mreža senzorjev
neodvisne naloge

Delitev rezultatov
Funkcionalno natančno sodelovanje
Deljeni (skupni) repozitoriji
Organizacijske strukture
Komunikacijske strategije
Strukture nalog

Porazdeljene inteligentne programske tehnologije, Zaključek 6

Porazdeljeno načrtovanje

Različni tipi porazdeljenega načrtovanja:
Centralizirano načrtovanje za porazdeljene načrte
Porazdeljeno načrtovanje za centralizirane načrte
Porazdeljeno načrtovanje za porazdeljene načrte

Predstavitve porazdeljenih načrtov
Porazdeljeno načrtovanje in izvajanje

Koordinacija po načrtovanju
Koordinacija pred načrtovanjem
Prepleteno načrtovanje, koordinacija in izvajanje

Delno globalno načrtovanje

Sprotna koordinacija načrtov brez komunikacije
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Porazdeljeno odločanje

Evaluacijski kriteriji
Socialna blaginja
Pareto učinkovitost
Individualna racionalnost

Glasovanje
Množinski protokol
Binarni protokol
Borda protokol
Diktatorski protokol

Dražbe
Angleški protokol
Zbiranje ponudb
Nizozemski protokol
Vickrey protokol

Nashovo ravnotežje
Barantanje
Formiranje koalicij
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Učenje v večagentnih sistemih

Strojno učenje in MAS
Karakterizacija učenja

Centralizirano učenje
Decentralizirano učenje
Značilnosti različnih tipov učenja
Problem dodelitve zaslug

Učenje in koordinacija aktivnosti
Vzpodbujevalno učenje
Izolirani, sočasni, vzpodbujevalni učenci
Interaktivno vzpodbujevalno učenje koordinacije

Učenje o in od drugih agentov
Učenje organizacijskih vlog
Učenje v tržnih pogojih
Učenje za zmago nad nasprotnikom

Učenje in komunikacija
Učenje za komunikacijo
Komunikacija za izboljšanje učenja
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Aplikacije

Primerne aplikacije:
modularne
decentralizirane
spreminjajoče
slabo definirane
kompleksne

Aplikacije multiagentnih sistemov
v ekonomiji
v telekominukacijah
v prometu
doma
v vojski
v vesolju
v zabavni industriji
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Porazdeljeni spoznavni sistemi

Spoznavnost
Zahteve za spoznavne sisteme

Arhitektura
Zaznavanje
Predstavitve
Učenje
Razpoznavanje
Akcija
Načrtovanje
Sklepanje
Komunikacija

Primer spoznavnega sistema
Atributi spoznavnih sistemov
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Arhitektura spoznavnih sistemov

Različne arhitekture spoznavnih sistemov
CAS – CoSy aritekturna shema

skupen povezanih podarhitektur
procesne komponente
skupni delovni pomnilnik
porazdeljen sistem
vzporedno delovanje v realnem času
zelo heterogen sistem

vizualna PA
PA za komunikacijo
prostorska PA
povezovalna PA
mediacijska PA
PA za manipulacijo
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Nehomogenost spoznavnih sistemov

Nehomogenost, večmodalnost
Predstavitve vizualne informacije
Predstavitev avdio informacije
Predstavitev lingvistične informacije
Nehomogeno sklepanje in načrtovanje
Aktuatorji

Povezovalnik (Binder)
Povezovanje med različnimi modalnostmi
Sodelovanje med povezovalnikom in učenjem



7

Porazdeljene inteligentne programske tehnologije, Zaključek 13

Učenje v spoznavnih sistemih

Interaktivno kontinuirano večmodalno učenje
Učenje večmodalnih asociacij
Večmodalno učenje in povezovalnik
Eksplicitno in implicitno učenje
co-learning, unlearning
Različni načini učenja

Popolnoma usmerjano
Deloma nadzorovano 

konzervativno
liberalno

Popolnoma samostojno
konzervativno
liberalno
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