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1. Graf G Zelimo narisati na ravnini tako, da bo evklidska razdalja med

(grafovska razdalja med vozlis¢ema a in b € V(G) je dolzina najkrajse
poti v G, ki se zaéne v a in konc¢a v b).

(a) Zapisite kot optimizacijsko nalogo.

(b) Predlagajte ucinkovit postopek za (priblizno) resevanje naloge.
Opomba: formulacija v prvem odstavku vam pusca nekaj svobode pri
izbiri kriterijske funkcije. Kako bi jo izbrali, da bo postopek v nalogi
(b) ¢imbolj ucinkovit?

2. V trikotniku
T = {(z,y) €R2‘x+2y2 TA204+y<8AN—z+y<2}
isS¢emo tocko, najblizjo koordinatnemu izhodiscu.

Zapisite Karush-Kuhn-Tuckerjeve enac¢be in neenacbe za to optimiza-
cijsko nalogo in jih resite. Ne pozabite preveriti pogojev KKT izreka.

3. Konveksna poliedra P in ) sta podana z linearnimi neenacbami
P= {ZE e R" Z?Zlaijxj < bl,Z: ]_,7N}

Zn Cij.%jgdi,l-zl,...,M}

=1

Q= {:L‘ e R"
Sestavite postopek, ki s pomocjo linearnega programiranja ugotovi, ali
je polieder P vsebovan v poliedru Q).

Namig: v postopku se lahko uporabi ve¢ linearnih programov.

4. 7 uporabo metode simpleksov resite problem linearnega programiranja
(®, P,Min) s kriterijsko funkcijo
Pz,y,2)=x—y+ =z
in obmo¢jem ® C R3, dolo¢enim z neenacbami
20 — 3y +42 <4
20 4+y—9522>2
r+y+z2<2
z,y,z2 >0



