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Izrek o implicitni funkciji:
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Po izreku o implicitni funkciji vemo, da taka funkcija obstaja. 
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Hessova matrika:

y)Hf(x, =
( ) ( )
( ) ( )






yxyx

yxyx

,f,f

,f,f

yyyx

xyxx

⇒<<      0λ   ;   0λ 21  lokalni maksimum    D>0
⇒><      0λ   ;   0λ 21 točka je sedlo             D=0   natanko tedaj ima sistem eno netrivialno rešitev
⇒>>      0λ   ;   0λ 21  lokalni minimum      D<0

pozitivna definitna   simetrična, vsi členi so pozitivni,
negativno definitna   simetrična, vsi členi so negativni, predznako determinante so -,+,-,+,-

Vezani ekstremi:
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Po Lagrangeu definiramo:
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