
Odvajanje in integriranje

11. VAJA



11.1 Odvajanje tabelarično podane funkcije  

Tabeliraj pet ekvidistančnih točk in izračunaj prvi, drugi, 
tretji in četrti odvod tabelarične funkcije v središčni 
točki po centralno diferenčnih formulah:
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11.1 Odvajanje tabelarično podane 
funkcije  



11.2 Odvajanje z Matlab funkcijami  

Naj bo pot s, ki jo opravi telo, podana s funkcijo 

Izračunaj hitrost v in pospešek a s funkcijami:

-polyder
-diff

-gradient
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11.2 Odvajanje z Matlab funkcijami  



11.3 Integriranje po Trapezni metodi  

Izračunaj določeni integral po trapezni metodi na 
5 mest natančno. Rezultat preveri z Matlab
orodji za integriranje.
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11.3 Integriranje po Trapezni metodi  



11.4 Integriranje po Simpsonovi metodi  

Izračunaj določeni integral po Simpsonovi metodi 
na 5 mest natančno. Rezultat preveri z Matlab
orodji za integriranje.
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11.4 Integriranje po Simpsonovi metodi  



11.5 Integriranje po Rombergovi
metodi  

Izračunaj določeni integral po Rombergovi metodi na 5 
mest natančno. Rezultat preveri z Matlab orodji za 
integriranje.

Rombergova formula:

Prve vrednosti        izračunamo po Trapezni metodi.
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11.5 Integriranje po Rombergovi metodi  


