GIBANJE – Krivo gibanje – Kroženje
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GIBANJE – KRIVO GIBANJE – KROŽENJE
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	ar – radialni pospešek
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v – obodna hitrost

r – polmer kroženja
	
[image: image4.wmf]r

v

r

v

a

r

/

2

2

=

=

=

w

w



[image: image5.wmf]0

=

=

r

a

t

a




	Enakomerno pospešeno kroženje

	( – kot zasuka
( – kotna hitrost 
((0 – začetna kotna hitrost)

( – kotni pospešek (pojemek)
	
[image: image6.wmf]t

a

w

w

±

=

0



	
	
[image: image7.wmf]2

2

0

t

t

a

w

j

±

=



	
	
[image: image8.wmf]aj

w

w

2

2

0

2

±

=



	ar – radialni pospešek
at – tangencialni pospešek
v – obodna hitrost

r – polmer kroženja
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