
 
 
 

IZVRŠILNI SISTEMI 
(izobraževalni program Elektronika – izbirni predmet - 2. letnik) 

 
POGONI IN MEHANIZMI  

(izobraževalni program Mehatronika – izbirni predmet - 2. letnik) 

 
  
 

 



IZS – PIM - Splošno 

• Nosilec predmeta: Franc Štravs, univ. dipl. inž. el. 

• Predavanja: 36 ur 

• Laboratorijske vaje / Seminarske vaje: 24 / 12 = 36  ur 

• Izpit: Pogoj za pristop k pisnemu izpitu so uspešno 
opravljene laboratorijske vaje 

• Povezava z ostalimi predmeti: 
– Krmilno-regulacijski sistemi 

– Sistemi vodenja procesov 

– Projektiranje 

– Pogonska tehnika 

 



Priporočena literatura 

• Interna gradiva na: ftp://ftp.scv.si/  
 

• Gradniki sistemov vodenja, R. Karba, Univerza v Ljubljani, 
Fakulteta za elektrotehniko in računalništvo, 1994 
 

• Krmilni ventili, D. Đonlagić, B. Tovornik, Fakulteta za 
elektrotehniko in informatiko, 1997 
 

• Mehatronika, priročnik, Pasadena, 2009 

• Spletni viri, (sproti - na predavanjih, vajah), kreativno iskanje 

• Tehnična dokumentacija , ( OMRON, …) 

ftp://ftp.scv.si/


Vsebina predmeta IZS - PIM 

1. Izvršilni členi v sistemu vodenja 

• Zgradba sistema vodenja 

• Elementi sistema vodenja 

• Senzorji in izvršilni elementi in sistemih vodenja 

• Značilnosti senzorike in pripadajoči signali 

• Osnovne električne karakteristike izvršilnih členov 

• Osnovne mehanske karakteristike izvršilnih členov 



Vsebina predmeta IZS - PIM 

2. Osnove  za izvajanje prenosa gibanja  

• Pomen in pregled standardizacije komponent -
(SIST, ISO, DIN),  

• Značilnosti podpornih komponent za prenos 
gibanja (ležaji, zobniki , jermeni, verižniki, 
sklopke, zavore, …) 

• Osnove gonil 

• Osnove mehanizmov 



Vsebina predmeta IZS - POM 

3. Osnove pnevmatskih in hidravličnih 
aktuatorjev 

• Principi delovanja komponent in aktuatorjev v 
pnevmatskem sistemu 

• Principi delovanja komponent  in aktuatorjev 
hidravličnem sistemu 

• p/I in I/p pretvorba 

• Sistemi za pnevmatsko napajanje 

• Sistemi za hidravlično napajanje 

 



Vsebina predmeta IZS - POM 

4. Osnove električnih aktuatorjev 

• Principi delovanja  naprav za krmiljenje  električnih 
aktuatorjev 

• Ventili, kot specifični izvršilni členi 

• Črpalke in frekvenčno regulirani pogoni kot izvršilni 
členi v sistemu vodenja 

• Mehki zagon električnega aktuatorja – 
elektromotorja 

• Električne instalacije v elektromehanskih napravah 

 



Vsebina predmeta IZS - POM 

5. Krmiljenje električnih aktuatorjev 

• Krmilne in regulacijske metode za električne 
aktuatorje 

• Krmiljenje dvopoložajnega ventila 

• Regulacijske metode in regulacija zveznega ventila 

• Osnove frekvenčne (vektorske) regulacije 
elektromotorjev 

• Zagon elektromotorja po načinu zvezda-trikot  

• Osnove mehkega zagona elektromotorja 

 



Vsebina predmeta IZS - POM 

6. Osnove servosistemov 
• Princip delovanja in elementi servo sistema 

• Odprtozančno krmiljenje in zaprtozančna regulacija 
servosistema 

• Servomotor in servo-krmilnik 

• Načini krmiljenja servo-krmilnika;  

– napetostno 

– pulzno-širinsko 

– preko hitre industrijske komunikacije 

 



Vsebina predmeta IZS - POM 

7. Eno-osni in več-osni manipulatorji  

• Vloga in vrste enoosnih manipulatorjev 

• Vloga in vrste več-osnih manipulatorjev 

• Krmilni sistemi za manipulatorje 

• Osnove programiranja krmilnikov za manipulatorje 

 



Vsebina predmeta IZS - POM 

8. Procesni računalniki in industrijski regulatorji 

• Prosto programirljivi krmilniki (PLC) v vlogi krmiljenja 
izvršilnih členov,  

• Industrijski kompaktni regulatorji izvršilnih členov 



Vsebina predmeta IZS - POM 

9. Industrijska omrežja na nivoju izvršilnih      
členov 

• Osnovne značilnosti in pregled industrijskih omrežij v 
sistemu vodenja (hierarhična struktura) 

• Standardni protokoli in zahteve za komunikacijo med 
komponentami  avtomatiziranih naprav 

• Problemi v industrijskih omrežjih 

 


