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S pomocjo funkcijskih odvisnosti G lahko zapiSemo sistem modela:
X1 = Gl ( Y1, Y2, ... Ymy 21, Z2,....2Z¢ )
X2= G2 (Y1, Yo, Ym) 21y Z2,....2¢ )

Xn=Gn (Y1, Yo, Ymi 21y 22,2 )

Odprto-zanéni sistem: krmiljenje
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Zaprto-zanéni sistem: regulacija

r (t) ... referencna veliCina (veli¢ina vodenja)
Proces e(t) ... regulacijski pogresek
X (t) y (t) ...regulirna (nastavitvena) veliina

x(t) ... regulirana veliCina

| Regulator

Krmilno regulacijski sistem z nadzorom
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