PRIJEMALA - Cloveska roka

obdelava P

podatkov

energija

vraganje
~ signalov

prijem &

krmiljenje sile in momentov

Prime in dvigne maso do 30 kg, prime drobno zrno peska, udari, da
padesS v nezavest, oblikuje ¢aso, da pijes
igra Klavir ali violino, oblikuje Kipe, skrije predmete
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PRIJEMALA

Prijemalo kot vmesni ¢len med robotom/manipulatorjem in
sestavnim delom/prijemancem.

Naloge prijemal:

. hitro in zanesljivo prijemanje in izpuS€anje enega ali vec
prijemanceyv,

. varovanje prijemancev med prenaSanjem,

. drZanje sestavnih delov ali obdelovancev med montaznim 1n/ali
obdelovalnim procesom,

. 1zvajanje dodatnih gibov pri montazi,

. prijemanje s krmiljeno silo,

. prilagajanje obliki in meram prijemancev,

. povezovanje z manipulatorjem oziroma robotom (prikljucitev in
krmilje).
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PRIJEMALA - potrebna prijemna sila

Na prijemanec delujejo med prenasanjem naslednje sile:

Sila pospeSevanja : F=m X a
Silateze: Fo=m X g

Centrifugalna sila: Foene = m X W’ X ¥
Coriolisova sila: Feoor= 2Xm X VX W

Dejanska sila na prijemancu: F=k; x kax Fr
Varnostni koeficient k; :
ki=1,2...2 in

ki =2,0 .... 3,0, Ce tezisCe prijemanca ni med Celjustmi.

Vpliv oblike prijemnih Celjusti in razmerja prijemanec - gibanje - koeficient k»
(tabela)

PRIJEMALA - prijemne sile
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Fr - sila, ki je rezultanta posameznih sil, ki delujejo na prijemanec med

prenasanjem.
Pri dviganju: Pri spuscanju:
Fp= ngHHﬁH Fp= ngHl-gH
0 &gl U g1
Pri vodoravnem gibanju: Pri gibanju po kroznici:

Fp=G*+FS F.=ml?*0r
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PRIJEMALA - zgradba

Pritrditev

Pogon

Prenos gibanja
Prijemni del
Senzorji
Krmilje

Prenos gibanja

principi prijemanje in drza
s trenjem
z obliko in/ali s tr
s silo podtlaka
magnetno silo
adhezijskimi silami
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PRIJEMALA - Izvor sil, pogonske enote in znacilnosti

Elektrika prilagoditev sili, dimenzijam
kora¢ni motorji, DC |prijemancev in spreminjanje obmocja
Elektri¢na prijemala |in AC motorji vpenjanja, manjSe prijemne sile,
prenos preko vrvic
Pnevmatika pnevmati¢ni motorji |manjse sile prijemanja, namenska
in valji prijemal, potreben prenos sile z
Pnevmati¢na mehanizmi na prijemne prste,
prijemala
elastiCne cevi, prilagodljiva prijemala, manj
membrane natancna lega
Hidravlika hidravli¢ni motorji |mehanizem za prenos sil na prijemno
Hidravli¢na prijemala in valji mesto, velike sile
Vakuum vakuumska sila odvisna od podtlaka in povrSine
prijemala prijemancev, manjse sile
Vakuumska prijemala ravne ploskve
Magnetne sile permanentni in feromagnetni materiali, odvisnost sile
Magnetna prijemala elektro magneti od velikosti reze
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PRIJEMALA - vrste prijemal in prijemalnih sistemov

. Prijemala z mehanizmi

. Vakuumska prijemala

. Prijemalni prsti.

. Prijemala z dodatnimi gibi

. Prilagodljiva prijemala:
> Prilagoditev obliki
» Prilagoditev dimenzijam
> Prilagoditev sili

. Prilagodljiv prijemalni sistem
> Dvojna prijemala
> Revolverska prijemala
> Izmenljiva prijemala

. Integrirana prijemala - orodja
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PRIJEMALA - prijemala z mehanizmi

Pogonske enote: elektriéni motorji, pnevmati¢ni valji, hidravli¢ni valji.

Stevilo prstov: dva, tri ali veg.

Gibljivost prstov: mirujoci, gibljivi.

Oblika gibanja prstov: premocrtno, krozno - po loku

Prenosni mehanizmi: klin, vzvodi, drogovi, kolesa, kolesa - drogovi, vreteno-matica, polzZ - polzevo kolo,
krivulja -drog, klin - vzvod, kolo - vle¢na vrvica.

zobata letev - zobnik i F, _ 20 0cosd
klin - vzvod F2b : ~— 7

+ f Fl = —[tanf vzporedno vzvodovje F R T g F R
¥ C

klin - droénik
klinast prenos

e
[\, F F, _ 20 Ccosd
F kolensko vzvodovje s I r Lo
Fl = 3[tanf F R
k2

vreteno - matica -
vzvod

F= plA

M 20alb vzporedno gibanje
7 10 Celjusti
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Razli¢na prijemalaPRIJEMALA - Vakuumska prijemala

> Prisesna prijemala s kroglico - sila se zagotovi z 1ztiskanjem zraka
> Prijemala s krmiljenim podtlakom - vakuumsko ¢rpalko ali Venturijevo cevjo

Prijemna sila

F=4x (po - p) k (k =0,5...0,8 - povrsina, prilagoditev prijemalnega elementa, nacin prijemanja)
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VAD-1/4

c : O
B N,
s S 44‘ 1 l DB
AN e ﬁ
w = w
Ny
a) vakuumsko prisesno b) vakuumsko prijemalo s
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prijemalo
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krmiljenim podtlakom
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teoretiéna sesalna silat [N]
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TeoretiCna sesalna sila za razlicne velikosti vakuumskih
prijemal. PRIJEMALA - Vakuumska prijemala
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Poraba zraka in podtlak pri razli¢nih napajalnih tlakih.
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PRIJEMALA - Vakuumska prijemala
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1 — sesalna Soba
2 — prijemanec

3 — priseski

4,5 — tlaéni ventil
6 — potni ventil
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Kontrola podtlaka s tlatnim ventilom. PRIJEMALA - prijemalni prsti
Prilagodljivi, mozno ucenje, lahko samostojni ali kot prsti prijemal z
mehanizmi, manj natanno pozicioniranje

Membranska Elasti¢na cev Pomic¢ni elementi Clenki

O

v

notranja, zunanja enojna, dvojna
. m~
- e ¥ { ¥
’, / 7 \'

T ucenje
A
5} ol
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N NG| A AT
2 prijem - 1 prijem °
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d= 20 do 60 mm
F=80 do 200 N
p=2do 4 bar

D=5d0 30 mm
F do 80 N
P do 6 bar
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PRIJEMALA - z dodatnimi gibi1
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Vstavljanje ozienih elementov v tiskanec.

Noe, Herakovi¢: Montaza - prijemala



——

V-
[ |

‘ }:"—mﬂﬂiﬂ'

klesS¢no prijemalo
vakuumsko prijemalo
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Prijjemalo za miniaturne
elemente. PRIJEMALA - z dodatnimi gibi
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Prijemanje in vstavljanje ploscatih elementov v tiskanec. PRIJEMALA

- prilagodljiva prijemala

Prilagoditev obliki Prilagoditev Prilagoditev
dimenzijam prijemnim silam
Prilagodljivi prsti Prestavljivi prsti Integracija merilnika sil

Vakuumska prijemala

Zamenljiv prijemalni sistem

Vecprijemni prsti

Zamenljiv prijemalni sistem

Integracija proporcionalnega
reducirnega ventila
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PRIJEMALA - Dvojna prijemala

akovic: Montaza - prijemala
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a)
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b) c)
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1
lij

a- Vizvedba, b- Hizvedba a- prijemalo za daljSe obdel.
c- vrtljiva izvedba b- prijemalo za krajSe obdel.

RIJEMALA - revolverska
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PCB Transport

StozC¢asto 1n bobnasto

Dvojno bobnasto prijemalo
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Ll

vrtljivo prijemalo

/orodje

5

e
—— e =Sy

: \prijemulnu enota s

tremi prijemati

PRIJEMALA - Zamenljiva prijemala
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